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13mm

VFG/U + ZF4 +adapter 065B3527
VFGS + ZF5+ adapter 065B3527

>150°C

5-95 % RH
no condensing

* Refer to Datasheet
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AMYV 655/658 SD/658 SU
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AMV 655/658 SD/658 SU
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AMYV 655/658 SD/658 SU
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AMV 655/658 SD/658 SU

(6]

Brak sygnatu sterujgcego
OTCyTCTBVIe CurHana ynpasneHusa
Nema regulacmnog signala
TEHIES

Intet styreslgnal

Ziadny riadiaci signal

LED Indication type Operating mode Aclt:;;m
G'Een, Constantly lit Positioning mode - Actuator is retracting the stem
Ze_l_ena Sviti Rezim polohovani - servopohon zasunuje vieteno
Griine LED: Leuchtet dauerhaft Einstellbetrieb: Stellantrieb fahrt Antriebsstange ein
Verte Allumée en permanence Mode de positionnement - Le moteur rétracte la tige
Z°|_d m Folyamatosan vilagit Pozicionalasi mod - a szelepmozgato visszahtzza a szelepszarat
2?“55 [¢] m ! , Dega nuolat Padties nustatymo rezimas - pavara traukia stieb AMV 655
Zielona Swieci $wiattem statym Tryb pozycjonowania — sitownik wsuwa trzpieri AMV 658
3eneHoro O - g rOpI/IT NOCTOAHHBIM CBETOM Pexum yCTaHOBKI/I LWTOKa B 3aflaHHOE NONOXKEeHWe - NPUBOJ BbIMONHAET BTArMBaHNE WTOKa
cBeveHus = Stalno upaljeno Mod pozicioniranja - pogon uvlacl vreteno
Jelen AR e e
ZE Lyser konstant Placeringstilstand — Aktuatoren traekker spindelen tilbage
gf'lbn lysdiode: Stale svieti Rezim polohovania - pohon zastiva vreteno
elena: Constantly lit Positioning mode - Actuator is extending the stem
Sviti Rezim polohovani - servopohon vysunuje vieteno
Leuchtet dauerhaft Einstellbetrieb: Stellantrieb fahrt Antriebsstange aus
Allumée en permanence Mode de positionnement - Le moteur déploie la tige
o E Folyamatosan vilagit Pozicionélasi méd - a szel. 6 kiemelia
- ‘ ’ Dega nuolat Padties nustatymo rezimas - pavara isstumia stieb AMV 655
Swieci swiattem statym Tryb pozycjonowania — sitownik wysuwa trzpien AMV 658
O - ‘%‘ rOpI/IT NOCTOAHHBIM CBETOM Pexum yCTaHOBKI/I LITOKa B 3a/laHHOE NOJIOXKEeHWNeE - MPUBO/ BbINMONHAET BblABUKEHNE LUITOKA
O Stalno upaljeno ozicioniranja — pogon izvlaci vreteno
R ot e
Lyser konstant Placeringstilstand — Aktuatoren kerer spindelen ud
Stale svieti ReZim polohovania - pohon vystiva vreteno
Yellow Constantly lit Stationary mode - Actuator has reached upper end position (retracted stem)
Zluta Sviti Stacionarni rezim - servopohon dosahl horni koncové polohy (zasunuté vieteno)
Gelbe LED Leuchtet dauerhaft Stationarer Betrieb: Stellantrieb hat obere Endlage erreicht (Antriebsstange eingefahren, vollstandig gesffnet)
Jaune Allumée en permanence Mode stationnaire - Le moteur a attelnt la position haute de fin de course (tige rétractée)
Sarga Folyamatosan vilagit Allandésult méd -a 6 elérte a fels véghelyzetet (szelepszar visszahuzva)
Geltonas O | Dega nuolat Stovjimo rezimas - pavara pasiek virdutin krastin padt (trauktas stiebas) AMV 655
Zotty Swieci swiattem statym Tryb postojowy — sitownik osiagnat gorne graniczne potozenie (trzpieri wsuniety) AMV 658
Kentoro O _ [OpUT NOCTOAHHBIM CBETOM CTaLVOoHapHbIN PEXNM - npmson YCTaHOBW LUTOK B Kpal}mee BepXHee NoNOXeHNe (BTAHYTHIN LTOK)
cBeueHuA Stalno upaljeno Nepokretm mod je dostigao krajnji gornji polozaj (uvuceno vreteno)
Zuta w (o e SR )
Lyser konstant Star stllle Aktuatoren har naet gverste position (splndel er helt tilbage)
%U[ Stale svieti Stacionarny rezim — pohon dosiahol horni koncovu polohu (zasunuté vreteno)
ta Constantly lit Stationary mode - Actuator has reached bottom end position (extended stem)
Sviti Stacionarni rezim - servopohon dosahl horni koncové polohy (vysunuté vieteno)
Leuchtet dauerhaft Stationdrer Betrieb: Stellantrieb hat untere Endlage erreicht (Antri ausgefahren, vollstdndig geschlossen)
Allumée en permanence Mode statlonnalre Le moteura attelnt la position basse de fin de course (tige sortie)
o - Folyamatosan vilagit All mod-a 6 elérte az als6 véghelyzetet (szelepszar kiemelkedve)
| ‘ g Dega nuolat Stovjimo rezimas - pavara pasiek apatin krastin padt (istumtas stiebas) AMV 655
p¥a] Swieci $wiattem statym Tryb postojowy — sitownik osiggnat gorne graniczne potozenie (trzpier wsunigty) AMV 658
(@] m = [OpUT NOCTOAHHbBIM CBETOM CTauvoHapHbIN pemmm NPVIBO/A YCTAHOBWI LUTOK B KpaliHee HUXKHee NosoXeHMe (BbIABIHY TbIii LUTOK)
(= Stalno upaljeno Nepokretnl mo 1Je, dostl_gao krajnji donji polozaj (izvuceno vreteno)
F3 ) B B e R (R
Lyser konstant Stér stllle Aktuatoren har ndet nederste posmon (spindel er helt ude)
Stale svieti Stacionarny rezim - pohon dosiahol dolnti koncovu polohu (vysunuté vreteno)
Flashing Stationary mode
Blika Staciondrni rezim
Blinkt Stationdrer Betrieb
Clignote Mode stationnaire
_c} m Villigés Allandésult mod
1 Mirksi Stovjimo rezimas
{} ? Miganie Tryb postojowy AMV 658
E = HaxoanTtca 8 pexume muraHina (CTauMoHapHbIi pexum
= Trepce Nepokretni mod
IRER R
Blinker Star stille
Blika Stacionarny rezim
Red Constantly lit Stand-By mode
Cervena Sviti Pohotovostni rezim
Rote LED Leuchtet dauerhaft Standby-Betrieb
Rouge Allumée en permanence Mode attente
Piros m Folyamatosan vilagit Készenléti mod
Raudonas O | ! , Dega nuolat Laukimo (budéjimo) rezimas AMV 658
Czerwony Swieci $wiattem statym Tryb gotowosci
Kpactoro O _ g [OpUT NOCTOAHHbBIM CBETOM Pexum oxunaanna
EBQ“GHW‘ = ;Eaﬁ\o upaljeno %ﬁmﬁ?—ﬁ?&mod
rvena w5 B
ae Lyser konstant Standbytilstand
gﬂd i Stale svieti Pohotovostny rezim
ervena Flashing Error Mode
Blika Chybovy rezim
Blinkt Fehleranzeige
Clignote Mode erreur
Il - Villogés Hibaméd
- ! g Mirksi Klaidos rezimas AMV 655
Miganie Tryb btedu AMV 658
{} < *Dﬁg' HaxoguTtca B pexume MuraHua — |Pexum o6HapyKeHua owmnbKn (HencnpasHoCTH)
O Trepce Mod reske
ALK Hi2
Blinker FeJIuIstand
Blika Stacionarny rezim
Dark No power supply
Zhasnuta Napajeni odpojeno
AUS_ Keine Spannungsversorgung
Eteinte Pas d'alimentation
S6tét Nincs energiaellatas
Nedega Néra maitinimo AMV 655
ﬁ':lf_\:)"?ﬂ No indication Brak zasilania AMV 658
oD EéQna' Andika(e ﬁgmcr:;:j:nl};anm
T Ailcnuener:ﬁgli%:(ion IR
Rukket, Nincs jelzés Ingen stromforsyning
esvieti Indikacijy néra Bez napajania
Brak wskazania No control signal
STCYTCTZME MHAMKaLMM Zadny Fidici signal
ema indikacije Kein Regelsignal
T Aucun signal de commande
Ingen indikation Nincs vezérljel
Ziadna indikacia Néra valdymo signalo AMV 655
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AMYV 655/658 SD/658 SU

éq NOTE! LED signalling is a direct indicator of the signal from controller therefore lengths of LED indication can vary and sometimes even look like a short
flash if the controlling signal is present for a very short period.

Actuator type AMV 655 doesn’t have constant power supply and operates only when the controller provides a signal. Therefore limited LED indication
possibilities are available.

POZNAMKA!
Signalizace LED indikdtoru pIni funkci pfimého indikdtoru signdlu z fidici jednotky, a proto muze byt délka LED indikace riznd a nékdy muze vypadat jako krdtky
zdblesk, pokud je fidici signdl aktivni velmi krdtkou dobu.
Servopohon typu AMV 655 nemd konstantni napdjeni a pracuje pouze tehdy, kdyz fidici jednotka vysle signdl. Proto jsou k dispozici omezené moznosti LED
indikace

HINWEIS!
Die LED setzt das Signal vom Regler direkt in eine Anzeige um. Deshalb kann die Léinge des von der LED angezeigten Signals schwanken und mitunter sogar wie
ein kurzes Aufblinken aussehen, wenn nur ein sehr kurzes Regelsignal eingeht.
Der Stellantrieb AMV 655 wird nicht dauerhaft mit Spannung versorgt, sondern nimmt den Betrieb erst auf, wenn der Regler ein entsprechendes Signal sendet.
Deshalb stehen nur begrenzte LED-Anzeigeoptionen zur Verfiigung.

REMARQUE!
La signalisation par diode reflete le signal provenant du régulateur. Par conséquent, le temps d'indication de la diode peut varier et, parfois, peut sembler ne
s‘allumer qu’un bref instant (flash) si le signal de commande n’est présent que pendant une trés courte durée.
Le moteur AMV 655 ne possede pas d‘alimentation continue et fonctionne uniquement lorsque le contréleur lui envoie un signal. Des temps de signalisation de
courte durée sont donc possibles.

FIGYELEM!
A LEG jelzés a szabdlyozordl érkez jel kézvetlen indikdtora, ezért a LED jelzés idtartama vdltozhat, és olykor révid villandsnak tnhet, ha a szabdlyozo jel csak
nagyon révid ideig van jelen.
Az AMV 655 szelepmozgatdnak nincs dllandé tdpldldsa, és csak akkor mkédik, amikor a szabdlyoza jelet kiild. Ezért csak korldtozott LED jelzési lehetségek dllnak
rendelkezésre.

PASTABA!
Diody signalai yra tiesioginiai reguliatoriaus signaly indikatoriai, todél diodiniy indikacijy trukmé gali buti skirtinga. Kartais diodo signalas gali bati tik trumpas
blyksnis, jei valdymo signalas jjungiamas labai trumpai.
AMV 655 tipo pavara néra nuolat maitinama, ji veikia tik gavusi requliatoriaus signalq. Todél diodiniy indikacijy galimybés gali bati ribotos.

UWAGA!
Sygnalizacja diodowa LED wskazuje bezporednio sygna z regulatora, dlatego dugo wiecenia diod LED moe by réna, a czasem nawet moe to by krétkie mignicie,
jeli sygna sterujcy trwa bardzo krétko.
Siownik typu AMV 655 nie ma staego zasilania elektrycznego i pracuje tylko wtedy, gdy regulator dostarcza sygna. Dlatego dostpne moliwoci wskaza diod LED s
ograniczone.

NMPUMEYAHUE
C8emoouo0Has UHOUKAUUA A8/19emCs HeNoCpeOCMBeHHbIM pe3ysibMamom NoJTyHeHUs CU2HAIa 0m KOHMpOoJsiaepd, N03Momy 0/1UmesbHOCMb UHOUKAyuU
Moxem 66imb pasaudHoU, UH020a 8n1omMe 00 KPAMKOBpPeMeHHOU 8CNLILKU U N02ACAHUSA c8emo0u00d 8 C/iy4yde 04eHb MaaeHbKoU 01umenbHoCmu
ynpasnsouje2o cueHana.
[Ananpusooa AMV 655 nocmoaHHas noda4ya numaxus He npedycmampusaemcs, U OH pabomaem moJsibKo NpU NOJTy4eHUU CU2HAI08 OM KOHMPOJI/IePa.
Bciedcmeaue 3mo2o 803MOXXHOCMU c8emMOOUOOHOU UHOUKAUUU 02pAaHUYEHBbI.

NAPOMENA!
LED signaliziranje je direktan indikator signala iz regulatora i zato se duZine LED indikacije mogu razlikovati, a ponekad cak i izgledati kao kratak treptaj ako se
regulacioni signal pojavi u veoma kratkom periodu.
Tip pogona AMV 655 nema neprekidno napajanje i radi samo kada regulator daje signal. Zato su dostupne ogranicene mogucnosti LED indikacije.

EE
LED {8 NE S EHEIETIEHIZES, It LED I8 RESAIREKER—, HITEHIESHNEEREREN, IERITEES—NEIK,
AMV 655 BUIRENER B BN ER, ENEZEFIZRMESHIE, RILNIREBRM LED IERE5%E,

BEMARK!
LED-signaler er en direkte indikator for signalet fra regulatoren. Derfor kan varigheden af LED-signaler variere, og nogle gange kan de endda ligne et kort blink,
hvis regulatorsignalet kun sendes i et meget kort tidsrum.
Aktuatortypen AMV 655 har ikke konstant stramforsyning og karer kun, ndr regulatoren sender et signal. Derfor er der kun begraensede indstillingsmuligheder
for LED-indikation.

UPOZORNENIE!
LED signalizdcia pini funkciu priameho ukazovatela riadiaceho signdlu, a preto dlzka LED indikdcie sa méze lisit a niekedy dokonca méze vyzerat ako krdtke
bliknutie, ak riadiaci signdl je pritomny len velmi krdtky cas.
Pohon typu AMV 655 nemd konstantné napdjanie a reaguje len vtedy, ked dostdva riadiaci signdl. Z tohto dévodu st dostupné len obmedzené moznosti LED
indikdcie.

AQ16488647710001-010402 © Danfoss | 2022.03 | 7
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~ STAND BY-OFF
o ——
O T Constantlylit
LED : Red
AT ARNNNRRNN
min. 81 NN
191 min. 81 8 &};L
\;\\\\\\\\\ \\:
= AN o
i ol
- min. 81 —
8 p—
%4
M ™ T 17 \ /
%‘_ -~ T 17
E. T
: dq
G0 T
© \: ; o (
= P |

AMV 65x +
VFM 2 (DN 65-250)

AMV 65x +
VF 2,VL2,VF 3,VL3 (DN 100)

AMV 65x +
VF 2, VF 3 (DN 125, 150)

AMV 65x +
VFS 2 (DN 65-100)

AMV 65X+
AFQM 6 (DN 40, 50) AMV 65X +
AFQM (DN 65-125)
oN H, ‘ H, ‘ H, | H, | Hg | H, | H, ‘ H, ‘ Hy | Hg. ‘ Hy | Hy,
mm
15 - - - - - - - 592 | 474 | 772 | 654 -
20 - - - - - - - 592 | 474 | 772 | 654 -
25 - - - - - - - 618 | 485 | 798 | 665 | 617
32 - - - - - - - 618 | 485 | 798 | 665 | 617
40 - - - - - 670 - 620 | 502 | 800 | 682 | 619
50 - - - - - 670 - 620 | 502 | 800 | 682 | 619
65 |493,5| - - - 525 - 775 | 655 | 514 | 835 | 694 | 654
80 4945 - - - | 544 | - | 785|655 | 514 | 835 | 694 | 654
AMV 65x + 100 |528,5| 450 | - - |57 - | 805 | 660 | 544 | 840 | 724 | 654
VFG(S) 2 (DN 15-2501+ VRO (N o) AMV 65x + 125 529,5| - | 595|595 | - | - | 830|660 | 544 | 840 | 724 | 659
adapter 065B3527 VFG 3 (DN 25-125)+
x4 ZF 4/5 adapjifgsizﬁn adapter 065B3527 150 1628,5| - | 648 | 648 | - - - 1605 785 | - -
200 | 686 | - - - - - - 1633 813 | - -
*For steam applications refer to Datasheet 250 | 732 - - - - - - 680 860 - -

8| © Danfoss | 2022.03
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AMV 655/658 SD/658 SU
ENGLISH Final step of electrical connection @ Atuatortype Mecha:ica. E|emti'ca|
LED signalisation @ opraron operaion
Safety Notes AV 655 7 M
Functions accessible from cover @ AMV 658 v v

To avoid personal injury and damage
to devices, it is absolutely essential for
these instructions and safety notes to

be read carefully and reviewed prior to
assembly and use.

Do not dismantle actuator with the safety spring
function! There is risk of injury and death in the
event of improper handling!

The actuator is heavy. Handle with care to avoid
injury or product damage.
Wiring

Do nottouch anything on the PCB!
Do not remove the service cover
before the power supply s fully
switched off.

Max. allowed current output on terminals 4
and5is4A.Min.poweris 3W.

Actuator mounting to valve @
Stem connections @
Electrical connection @

DIP switch setting @

SW1: FAST/SLOW - Speed selection (D
- FAST position; 2 s/mm
- SLOW position; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direct or inverse acting
selector 2

- DIR position; the actuator is direct acting

- INV position; the actuator is inverse acting

RESET button (versions AMV 658)

Press the RESET button (1) (press once) to enter
Stand-By mode. The actuator stops in current
position and stops responding to any control
signal. Red light is constantly lit. You can now
manually operate the actuator 2). This mode
can be very useful during the commissioning of
other equipment, or for service purposes.

To exit Stand-By mode press the RESET button
again.

Manual operation

Mechanical and electrical operation
must not be used at the same time!

Actuator AMV 655 can be manually positioned
any time and it remains in selected position
until it receives signal from the controller.

Actuators AMV 658 can be manually positioned
when in Stand-By mode or when there is no
power supply (mechanically).

Mechanical manual operation ®

Actuators AMV 655/658 have a manual
operation knob on the top of the housing which
enables hand positioning of the actuator.

Mechanical manual operation shall
be used only when no power supply.

Electrical manual operation

Actuator AMV 658 has two buttons (2) on the
top of the housing that are used for electrical
manual positioning (up or down) when the
actuator is in Stand-By mode. First press the
RESET button (D until the actuator goes to
Stand-By mode (red LED is lit). By pressing the
upper button f&=} the stem will be extended
and by pressing the lower button fE>} the stem
will be retracted.

Dimensions @

Hazardous Substances Table
Part Name
Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Actuator housing X o o o o o
Ball bearing X o o o o o
Bearing cover X [e] [e] [0} o O
Stroke limiter X o o O o o

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;

AQ16488647710001-010402
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Sikkerhedsoplysninger

For at undga personskade og
beskadigelse af udstyr er det helt
afggrende, at denne vejledning og

sikkerhedsnoter lzeses omhyggeligt og
gennemgas forud for montering og brug.

Motorer med sikkerhedsfjederfunktion ma ikke
afmonteres! Der er risiko for personskade og
ded ved forkert handtering!

Motoren er tung. Veer forsigtig ved handtering
for at undga personskade og beskadigelse af
produktet.

El-tilslutning

Ror ikke ved noget pa printkortet!
Daekslet ma ikke fjernes, for
stromforsyningen er fjernet fra
stikkontakten.
Den maksimalttilladte stromudgang pa
terminal4og5er4A. Min. effekter3 W.

Montering af motoren pa ventilen @
Spindeltilslutninger @
Elektrisk forbindelse @

* Neutral (Neutral)

**  Stromforsyning (Power supply)
***  SP-udgang (SP output)
**¥* Indgang (Input)

Indstilling af DIP-omskiftere @

SW1: HURTIG/LANGSOM - valg af
hastighed O

- positionen HURTIG: 2 s/mm

- positionen LANGSOM: 6 s/mm

SW2: DIR/INV - valg af direkte elleromvendt
funktion 2

- positionen DIR: aktuatoren fungerer direkte

- positionen INV: aktuatoren fungerer omvendt

* HURTIG (FAST)
**  LANGSOM (SLOW)
*** DIR (DIR)
**xE NV (INV)

Sidste trin i den elektriske
forbindelse @

Lysdiode signalering @

Funktioner, der er tilgeengelige fra
dekslet @

Knappen RESET (versioner AMV 658)

Tryk pé knappen RESET (D) én gang for at skifte
til standbytilstand. Aktuatoren stopper i den
aktuelle position og stopper med at reagere pa
styresignalet. Radt lys lyser konstant. Du kan nu
betjene aktuatoren manuelt (2). Denne tilstand
kan veere meget nyttig i forbindelse med service
eller idriftseettelse af andet udstyr.

Tryk pa knappen RESET igen for at afslutte
standbytilstanden.

* STANDBY - ON (STAND BY-ON)
** STANDBY - OFF (STAND BY-OFF)
*** LED:red (LED: Red)
**¥%  Lyser konstant (Constantly lit)

Manuel betjening

Aktuatoren AMV 655 kan til enhver tid betjenes
manuelt, og den bliver i den valgte position,
indtil den modtager signal fra regulatoren.

Aktuatoren AMV 658 kan betjenes manuelt, nar
den eristandbytilstand, eller nar der ikke er
stremforsyning (mekanisk).

Mekanisk Elektrisk
Aktuatortype manuel manuel
betjening betjening
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Mekanisk manuel betjening ®
Aktuatorerne AMV 655/658 har en manual
betjeningsknap gverst pa huset, som ger det
muligt at betjene aktuatoren ved handkraft.

Mekanisk manuel betjening ma kun
anvendes, nar der ikke er

stramforsyning fra stikkontakten.

Mekanisk og elektrisk betjening ma
ikke anvendes pa sammetid!

Elektrisk manuel betjening

Aktuatorerne AMV 658 har to knapper gverst

pa huset (2), som anvendes til elektrisk manuel
betjening (op eller ned), nar aktuatoren er

i standbytilstand. Tryk forst pa knappen

RESET (@), indtil aktuatoren gar i standbytilstand
(rod LED lyser). Nar du trykker pa den gverste
knap qE5], keres spindelen ud, og nar du trykker
pa den nederste knap dE>), treekkes spindelen
tilbage.

Mal @
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DEUTSCH
Sicherheitshinweise

Um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, ist es zwingend erforderlich, die
beigefligten Anweisungen und

Sicherheitshinweise vor der Montage und
Inbetriebnahme sorgfaltig zu lesen und zu beachten.

Stellantriebe mit Sicherheitsfunktion nicht demontieren!
Bei unsachgeméBer Handhabung besteht Lebens- oder
Verletzungsgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Bei der Handhabung des
Stellantriebs ist Vorsicht geboten, um Verletzungen

und eine Beschadigung des Produkts zu vermeiden.

Verdrahtung

Keine Bauteile aufder Leiterplatte
beriihren. Service-Abdeckung erst
entfernen, wenn die
Stromversorgung komplett ausgeschaltet ist.
Die maximal zuldssige
Ausgangsstromstdrke an den Klemmen 4
und5betrdgt4A.
Min. Leistungist 3W.

Montieren des Stellantriebs auf das
Ventil @

Antriebsstangenverbindungen @
Elektrischer Anschluss @

*Nullleiter (Neutral)
** Spannungsversorgung der
Sicherheitsfunktion (Power supply)
***  SP-Ausgang (SP output)
****  Eingang (Input)

Einstellung der DIP-Schalter @

SW1: FAST/SLOW:
Geschwindigkeitsauswahl (D

- Position ,FAST": 2 s/mm

- Position ,SLOW": 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direkt oder entgegengesetzt
wirkender Funktionsschalter 0
- DIR:in dieser Position wirkt der Stellantrieb
direkt
- INV:in dieser Position wirkt der Stellantrieb
invers

* FAST (FAST)
** SLOW (SLOW)
*** DIR (DIR)
**x% NV (INV)

Letzter Schritt des elektrischen
Anschlusses @

LED-Anzeige @

Verstellbare Funktionen auf der
Abdeckung @

RESET-Taste (Ausfiihrung AMV 658)

Driicken Sie die RESET-Taste () einmal, um

in den Standby-Betrieb zu schalten. Der
Antriebsstange stoppt in der momentanen Lage
und reagiert nicht mehr auf Regelsignale. Die
LED leuchtet permanent rot. Jetzt konnen Sie
den Stellantrieb von Hand betéatigen (2). Diese
Betriebsart kann sich bei der Inbetriebnahme
anderer Gerate sowie bei der Wartung als
auBerst hilfreich erweisen.

Drucken Sie die RESET-Taste erneut, um den
Standby-Betrieb wieder zu beenden.

* STANDBY-BETRIEB EIN (STAND BY—-ON)
**  STANDBY-BETRIEB AUS (STAND BY—-OFF)
*** | ED:Rot (LED: Red)
**¥%  |Leuchtet dauerhaft (Constantly lit)

Manuelle Bedienung

Die gleichzeitige Betdtigung der
mechanischen und elektrischen

Handbverstellung ist unzuldssig!

Der Stellantrieb AMV 655 kann jederzeit von
Hand eingestellt werden und verbleibt dann in
der ausgewdhlten Lage, bis er ein Signal vom
Regler empféangt.

Die Stellantriebe vom Typ AMV 658 konnen von
Hand (mechanisch) eingestellt werden, wenn
sie sich im Standby-Betrieb befinden oder wenn
keine Spannungsversorgung vorhanden ist.

T Mechanische Elektrische
yp Handverstellung | Handverstellung
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Mechanische Handverstellung ®
Oben auf dem Gehduse der Stellantriebe vom
Typ AMV 655/658 befindet sich ein Drehknopf
flr die mechanische Handverstellung.

Die mechanische Handverstellung

darfnurverwendet werden, wenn
keine Spannungsversorgung

vorhanden ist.

Elektrische Handverstellung

Auf dem Gehause der Stellantriebe vom Typ
AMV 658 befinden sich zwei Tasten Q) fiir

die elektrische Handverstellung (hoch oder
runter). Diese Option ist nur im Standby-
Betrieb verfligbar. Driicken Sie zunachst die
RESET-Taste (D), bis der Stellantrieb in den
Standby-Betrieb schaltet (die rote LED leuchtet).
Durch Driicken der oberen Taste =) wird die
Antriebsstange ausgefahren und durch Driicken
der unteren Taste 42>} wird die Antriebsstange
eingefahren.

Abmessungen @
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Remarques de sécurité

Afin d'éviter des accidents corporels ou

d’endommager les appareils, il est

absolument essentiel de lire et d'étudier

attentivement ces instructions et ces
consignes de sécurité avant I'assemblage et
I'utilisation.

Ne pas démonter les actionneurs qui possédent une
fonction de ressort de sécurité ! Une manipulation
incorrecte peut entrainer des blessures mortelles !

L'actionneur est lourd. Le manipuler avec précaution
afin d'éviter des dommages physiques ou matériels.

Cablage

Ne pas toucher la carte de circuit
imprimé!Ne pas retirer le capot de
maintenance avant d‘avoir
totalement coupé I'alimentation.
Le courant de sortie maximum permis sur
lesbornes4et5est4A.
Lapuissance minimum estde 3 W.

Montage de I'actionneur sur la vanne @
Connexions de la tige @
Raccordement électrique®

* Neutre (Neutral)

** Phase (Power supply)
*** Sortie SP (SP output)
****  Sens d'action (Input)

Réglage du sélecteur de fonction DIP @

SW1 : RAPIDE/LENT - Sélection de la
vitesse (1)

- Enposition RAPIDE; 2 s/mm

- Enposition LENT; 6 s/mm

SW2:DIR/INV - Sélecteur d’action directe ou
inverse @
- En position DIR ; le moteur est a action
directe
- Enposition INV; le moteur est a action
inverse

* RAPIDE (FAST)
** LENT (SLOW)
*** DIR (DIR)
**x%INV (INV)

Derniére étape de raccordement
électrique @

Signalisation des diodes @

Fonctions accessibles depuis le capot @

Bouton REINITIALISATION

(modéles AMV 658)

Appuyez sur le bouton REINITIALISATION (D
(une fois) pour passer en mode attente. Le
moteur s'arréte dans la position ou il se trouve

et ne répond plus a aucun signal de commande.

La diode rouge est allumée en permanence.
Vous pouvez maintenant actionner le moteur
manuellement ). Ce mode peut s'avérer trés
utile pendant la mise en service d’un autre
appareil ou a des fins d’entretien.

Pour quitter le mode attente, appuyez a
nouveau sur le bouton REINITIALISATION.

* ATTENTE — ON (STAND BY-ON)
** ATTENTE — OFF (STAND BY-OFF)
*** Diode:rouge (LED : Red)
**%%  Allumée en permanence (Constantly lit)

Fonctionnement manuel

Ilestinterdit d’utiliser simultanément
lefonctionnement mécanique et le

fonctionnement électrique!

Le moteur AMV 655 peut étre positionné
manuellement a n'importe quel moment et
reste dans la position sélectionnée jusqu'a ce
qu'il recoive un signal du contréleur.

Les moteurs AMV 658 peuvent étre positionnés
manuellement en mode attente ou en l'absence
d‘alimentation (mécaniquement).

Type Foncti t Foncti t
moteur mécanique électrique
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Fonctionnement manuel mécanique ®

Les moteurs AMV 655/658 sont équipés d'un
bouton de fonctionnement manuel en haut du
carter. Celui-ci permet de positionner le moteur
ala main.

Le fonctionnement manuel
mécanique ne devrait étre utilisé

qu’enl'absence d’alimentation.

Fonctionnement manuel électrique
Vous trouverez deux boutons 2) en haut du
carter des moteurs AMV 658. Ces boutons
servent au positionnement manuel électrique
(vers le haut ou le bas) du moteur lorsqu'il est
en mode attente. Tout d’abord, appuyez sur le
bouton REINITIALISATION (D jusqu’a ce que le
moteur passe en mode attente (diode rouge
allumée). Pour déployer la tige, appuyez sur
le bouton du haut fE=}. Pour rétracter la tige,
appuyez sur le bouton du bas fE>].

Dimensions @
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CESKY
Bezpecnostni pokyny

Abyste predesli zranéni osob a
poskozeni zatizeni, pred montazia
pouzitim si musite precist tyto pokyny a

bezpecnostni instrukce.
Nedemontujte servopohony s funkci
bezpecnostni pruziny! V pfipadé nespravné
manipulace hrozi nebezpeci zranéni nebo
dokonce usmrceni!
Servopohon je tézky. Manipulujte s nim opatrné,
abyste predesli zranéni osob nebo poskozeni
produktu.

Elektrické zapojeni

Nikdy se nedotykejte Zddné soucdsti
nadesce plosnych spoji!
Nesunddvejte kryt, dokud nenizcela
odpojen privod elektrické energie.
Maximdlnipovoleny proudovy signdlna
svorkdch4a5je4A.
Min.vykonje3W.

Montaz servopohonu k ventilu @
Pfipojeni vietena @
Elektrické pfipojeni @

* Nulovy (Neutral)
** Napajeni (Power supply)
**¥ \lystup SP (SP output)
**¥%% - Vstup (Input)

Nastaveni DIP switche @

SW1: RYCHLY/POMALY - rychlost ()
- Poloha RYCHLY; 2 s/mm
- Poloha POMALY; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - pfimy nebo inverzni chod (2

- Poloha DIR; servopohon je v rezimu pfimého
chodu

- PolohaINV; servopohon je v rezimu
inverzniho chodu

* RYCHLY (FAST)
**  POMALY (SLOW)
*** DIR (DIR)
*% NV (INV)

Posledni krok elektrického pfipojeni @
Signalizace LED indikatort @

Ovladaci funkce na servopohonu @

Tlaéitko RESET (verze AMV 658)

Jednim stiskem tla¢itka RESET (D) pfepnete
servopohon do pohotovostniho rezimu.
Servopohon se zastavi v aktudlni poloze a
nebude reagovat na zadny fidici signdl. Bude
svitit ¢ervena LED kontrolka. Nyni mdzete
servopohon ovladat ru¢né (2. Tento rezim
muze byt velmi uzite¢ny béhem uvadéni jiného
zafizeni do provozu nebo pro servisni Gcely.
Pohotovostni rezim ukoncite dal$im stiskem
tlac¢itka RESET.

* POHOTOVOSTNI REZIM—ZAPNUTO
(STAND BY—-ON)
** POHOTOVOSTNI REZIM-VYPNUTO
(STAND BY-OFF)
*** LED: Cervena (LED: Red)
#*%% - Syiti (Constantly lit)

Rucni ovladani

U servopohonu AMV 655 Ize kdykoli ru¢né
upravit polohu. Nasledné ziistane v nastavené
poloze, dokud neobdrzi signal z fidici jednotky.

U servopohonu AMV 658 Ize ru¢né upravit
polohu, pokud je v pohotovostnim rezimu
nebo pokud neni napéjen (mechanicky).

Typ Mechanické Elektrické
servopohonu ovladani ovladani
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Jezakdzdno soucasné pouzivat
mechanické a elektrické ovladdni!

Mechanické ruéni ovladani ®

Servopohony AMV 655/658 maji knoflik ru¢niho
ovladani na horni strané pouzdra, diky ¢emuz
Ize polohu servopohonu nastavit ru¢né.

Mechanické rucniovildddnise
pouZivd pouze privypadku privodu

elektrické energie.

Elektrické ruéni ovladani

Servopohony AMV 658 maji na horni strané

dvé tlacitka (2), ktera slouzi k elektrickému
ru¢nimu polohovani (nahoru nebo dold),
kdyz je servopohon v pohotovostnim rezimu.
Nejprve stisknéte tlacitko RESET () pro pfepnuti
servopohonu do pohotovostniho rezimu
(¢ervena LED kontrolka sviti). Po stisku horniho
tlacitka {2} se vieteno vysune a po stisku
dolniho tla¢itka fE=} se vieteno zasune.

Rozméry @
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LIETUVI
Saugos informacija

Prie$ montuojant ir naudojant batina
atidZiai perskaityti ir prisiminti Sias
instrukcijas ir jspéjimus dél galimy
pavojy, kad nesusizeistuméte ir nebaty

sugadinta jranga.

NeiSmontuokite pavary, jei jjungta apsauginés
spyruoklés funkcija! Netinkamai dirbant su
iranga galima susizeisti ir zati!

Pavara sunki. Naudokite atsargiai, kad
nesusizalotumeéte ir nesugadintuméte gaminio.

Laidai

Nelieskite jokiy daliy, esanciy ant
montaZinés plokstés! Nenuimkite
priezidiros gaubto, kol maitinimas
bus visiskai isjungtas.
Maks. leidZziama iséjimo srové 4 ir 5 gnybte
yra4A.
Min. strava ir 3 W. Moc min. wynosi 3 W.

Pavaros montavimas prie voztuvo @
Stiebo prijungimo vietos @
Elektrinis prijungimas@®

* Neutralé (Neutral)

**  Maitinimo jtampa (Power supply)
*** SP iSéjimas (SP output)
**¥% - gjimas (Input)

Funkcijy pasirinkimo jungikliy
nustatymas @
SW1: GREITAI / LETAI - grei¢io parinkimas (1)

- padétis GREITAI; 2 s/mm
- padétis LETAL; 6 s/mm

SW2: TIES / ATV - tiesioginés arba
atvirkstinés eigos parinkiklis @

- padeétis TIES; pavara tiesiogiai reaguoja

- padétis ATV; pavara atvirksciai reaguoja

* GREITAS (FAST)
** | ETAS (SLOW)
*** TIES (DIR)
*xxx ATV (INV)

Paskutinis elektrinio prijungimo
veiksmas @

Sviesos diody signalai @
Gaubte esantys funkcijy valdikliai @

mygtukas RESET (nustatyti i$ naujo)

(versijos AMV 658)

Norédami jjungti laukimo (budéjimo) rezima,
vieng kartg paspauskite mygtuka RESET (D
(nustatyti i$ naujo). Pavara sustos dabartinéje
padétyje ir nereaguos j reguliatoriaus signalus.
Nuolat degs raudona lemputé. Dabar galite
rankomis valdyti pavara (2. Sis rezimas labai
naudingas paleidziant kitg jranga arba atliekant
technine priezidra.

Norédami i$jungti laukimo (budéjimo)
rezima, dar kartg paspauskite mygtuka RESET
(nustatyti i$ naujo).

* LAUKIMO (BUDEJIMO) REZIMAS—
JJUNGTAS (STAND BY—ON)
** | AUKIMO (BUDEJIMO) REZIMAS—
ISJUNGTAS (STAND BY-OFF)
***  Diodas: raudonas (LED: Red)
**** Dega nuolat (Constantly lit)

Rankinis valdymas

Pavaros AMV 655 padétj galima bet kada
nustatyti rankomis. Pavara liks pasirinktoje
padétyje, kol gaus reguliatoriaus signala.

Pavary AMV 658 padétj galima nustatyti
rankomis, jei jjungtas laukimo (budéjimo)
rezimas arba néra maitinimo (mechaniskai).

. Mechaninis Elektrinis
Pavaros tipas
valdymas valdymas
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Mechaninis rankinis valdymas ®
Pavary AMV 655 / 658 korpuso virSuje yra
rankinio valdymo rankenélé, kuri leidzia
rankomis nustatyti pavaros padétj.

Mechaninjrankinjvaldymgq galima
naudotitik visiskaiiSjungus

maitinimgq.

Mechaninio irelektrinio valdymo
negalima naudotituo paciu metu!

Elektrinis rankinis valdymas

Pavary AMV 658 korpuso virsuje yra du
mygtukai (2), kuriais galima nustatyti padétj
elektriniu rankiniu badu (pakelti arba nuleisti),
kai jjungtas pavaros laukimo (budéjimo)
rezimas. Pirma paspauskite mygtuka RESET (D
(nustatyti i$ naujo), kad baty jjungtas pavaros
laukimo (budéjimo) rezimas (Sviecia raudonas
diodas). Paspaudus virdutinj mygtuka &=}
stiebas bus istrauktas, o paspaudus apatinj
mygtuka 46>} - jtrauktas.

Dimensions @
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MAGYAR
Biztonsagi megjegyzések:

A személyi sériilés és a berendezések
karosodasanak megel6zése érdekében
feltétlenil be kell tartani ezeket az
utasitasokat és figyelmesen elolvasni a

biztonsagi megjegyzéseket, valamint szerelés és
hasznalat el6tt ujra attekinteni azokat.

Ne szerelje szét a biztonsagi rugds funkcioval
elltott szelepmozgatdkat! Személyi sériilés
vagy haldl is bekdvetkezhet helytelen hasznalat
esetén!

A szelepmozgatd sulyos késziilék. Kezelje
figyelmesen, hogy elkeriilje a személyi sériilést
és a termék karosodasat!

Elektromos bekotés

Nem szabad megérintenia
nyomtatott panelt! Ne tdvolitsael a
szervizfedelet a tdpfesziiltség teljes
lekapcsoldsael6tt.
Amegengedettlegnagyobb dramkimeneta
4-esés 5-0s kivezetéseken 4 A.
Min. teljesitmény 3W.

A szelepmozgato felszerelése a
szelepre @

Szelepszar csatlakozasok @
Elektromos csatlakozas @

* Nullvezet6 (Neutral)

**  Tapfesziltség (Power supply)
***  SP kimenet (SP output)
***¥*  Bemeneti (Input)

DIP kapcsolok beallitasa @

SW1: GYORS/LASSU - Sebességvalaszté (1
- GYORS poziciéban; 2 s/mm
- LASSU poziciéban; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direkt vagy forditott

miikodés valaszté 2

- DIR pozicié; a szelepmozgat6 direkt
muikodést

- INV pozicio; a szelepmozgaté forditott
muikodés

*  GYORS (FAST)
** LASSU (SLOW)
*# DIR (DIR)
®xx NV (INV)

Az elektromos csatlakozas utolso
lépése @

LED jelzések @

A fedélrél elérhet6 funkciok @

RESET gomb (AMV 658 valtozat)

A RESET gomb (1) megnyomaésaval (egyszer
nyomja meg) lépjen be a készenléti médba.

A szelepmozgatdé megall az aktualis helyzetben,
és nem reagal semmilyen vezérl6 jelre. A voros
fény folyamatosan vilagit. A szelepmozgato
most manualisan mikodtethets 2).Ez a

mad igen hasznos mas berendezés lizembe
helyezésének ideje alatt, vagy szervizelési
célbol.

A készenléti mod elhagyasdhoz nyomja meg
ismét a RESET gombot.

* KESZENLET-BE (STAND BY-ON)
** KESZENLET-KI (STAND BY-OFF)
*** LED: Piros (LED: Red)
**%%  Folyamatosan vilagit (Constantly lit)

Kézi lizem

Egyidejlimechanikus és elektromos
mkodtetés nem engedélyezett.

Az AMV 655 szelepmozgatd manudlisan
barmikor bedllithato, és a valasztott pozicioban
is marad, amig nem kap jelet a szabalyozérol.

Az AMV 658 szelepmozgatdk helyzete
manudlisan is beallithatok (mechanikusan),
ha készenléti médban vannak, vagy ha nincs
energiaellatas.

A szelepmozgatéd Mechanikus Elektromos
e allitasi allitasi
P lehetdség lehetdség
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Mechanikus kézi miikédtetés ®

Az AMV 655/658 szelepmozgatékon egy
manualis mikodteté gomb taldlhaté a haz
tetején, AMVly lehet6vé teszi a szelepmozgatd
kézi bedllitasat.

A mechanikus, kézi miikédtetést csak
akkor szabad haszndlni, amikor

nincs tdpenergia.

Elektromos kézi miikodtetés

Az AMV 658 szelepmozgatdkon a haz tetején két
gomb (2) taldlhato, AMV lyek elektromos kézi
bedllitasra (fel vagy le) hasznalhatok, amikor

a szelepmozgato készenléti modban van.
El8sz6r nyomja meg a RESET gombot (), hogy
a szelepmozgato készenléti modba keriljon (a
vOros LED vildgit). A felsé gomb megnyomaséra
{E=) a szelepszar kiemelkedik az alsé gomb
megnyomasara pedig dE=] a szelepszar
visszahuzodik.

Méretek @
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Warunki bezpieczenstwa

Aby unikngc¢ obrazen ciata i uszkodzen

sprzetu, przed przystapieniem do montazu

i eksploatacji absolutnie niezbedne jest

uwazne przeczytanie i przeanalizowanie
niniejszych instrukgji oraz uwag dotyczacych
bezpieczenstwa.

Nie demontowac sitownikéw wyposazonych w funkcje
sprezyny bezpieczenstwa! W przypadku niewtasciwej
obstugi istnieje ryzyko obrazen ciata i Smierci!

Sitownik jest ciezki. Postepuj ostroznie, aby zapobiec
obrazeniom ciata lub uszkodzeniu produktu.

Okablowanie

Nie wolno niczego dotykac na ptytce
obwodu drukowanego! Nie
zdejmowac obudowy przed

catkowitym odtqczeniem zasilania
elektrycznego.

Maksymalna dopuszczalna wartos¢ pradu
wyjsciowego nazaciskach4i5wynosi4A.

Mocmin.wynosi3W.

Zamocowanie sitownika do zaworu @
Polaczenia za pomoca trzpienia @
Podtaczenie elektryczne @

* Zero (Neutral)

**  Zasilanie (Power supply)
***  Wyjscie SP (SP output)
**xx - Wejscie (Input)

Ustawienie przetacznika DIP @

SW1: Wybér predkosci — SZYBKO/WOLNO (D
- Potozenie SZYBKO; 2 s/mm
- Potozenie WOLNO; 6 s/mm

SW2: Wybor kierunku dziatania — DIR/INV (2

- Potozenie DIR; sitownik pracuje w kierunku
zgodnym

- Potozenie INV; sitownik pracuje w kierunku
przeciwnym

* SZYBKO (FAST)
**  WOLNO (SLOW)
*** DIR (DIR)
**x% NV (INV)

Ostatni etap podtaczenia
elektrycznego @

Sygnalizacja za pomoca diody LED @

Funkcje dostepne na pokrywie @

Przycisk ZEROWANIE (wersje AMV 658)
Nacisna¢ przycisk ZEROWANIE () (jeden raz),
aby przejs¢ do trybu gotowosci. Sitownik
zatrzymuje sie w biezacym potozeniu i przestaje
odpowiadac na wszelkie sygnaty sterujace.
Dioda swieci czerwonym $wiattem statym.
Mozna teraz recznie sterowac sitownikiem 2.
Ten tryb moze by¢ bardzo uzyteczny podczas
uruchamiania innych urzadzen lub podczas
wykonywania prac serwisowych.

Wcisng¢ ponownie przycisk ZEROWANIE,
aby wyjs¢ z trybu gotowosci.

* STAN GOTOWOSCI-Wk. (STAND BY-ON)
**  STAN GOTOWOSCI-WYL. (STAND BY-OFF)
*** Dioda LED: Czerwona (LED: Red)
***x Swieci $wiattem statym (Constantly lit)

Reczny tryb pracy

Sitownik AMV 655 mozna recznie pozycjonowac
w kazdej chwili i pozostaje on w wybranym
potozeniu, az otrzyma sygnat z regulatora.
Sitowniki AMV 658 mozna pozycjonowac
recznie w trybie gotowosci lub gdy nie ma
zasilania elektrycznego (mechanicznie).

Typ sitownika Sterowanie Sterowanie

yp mechaniczne elektryczne
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Reczne sterowanie mechaniczne ®
W gérnej czesci obudowy sitownikéw
AMV 655/658 znajduje sie pokretto
sterowania recznego, ktére umozliwia
reczne pozycjonowanie sitownika.

Reczne sterowanie mechaniczne
nalezy stosowac wytqgcznie w
przypadku braku zasilania
elektrycznego.

Jednoczesne stosowanie sterowania
mechanicznegoielektrycznego jest
niedozwolone!

/N

Reczne sterowanie elektryczne

W gornej czesci obudowy sitownikéw

AMV 658 znajduja sie dwa przyciski 2), ktére
stuza do recznego sterowania elektrycznego
pozycjonowaniem (do gory, w dét) sitownika
bedacego w trybie gotowosci. Najpierw
nacisnac¢ przycisk ZEROWANIE (D) i przytrzymac,
az sitownik przejdzie do trybu gotowosci
(zaswieci sie czerwona dioda LED). Po
nacisnieciu przycisku gérnego {E=} trzpien
zostanie wysuniety, za$ nacisniecie przycisku
dolnego spowoduije dES} wsuniecie trzpienia.

Wymiary @
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PYCCKUN

MpumeuaHuns No TexHNKe 6e3onacHOCTU

Bo n3bexaHne HecyacTHbIX cnyyaes un
noBpexaeHns 060py[0BaHUA [0 Hayana
BbINOMHEHNA CBOPKM 1 IKCMyaTaunm B
obs3aTenbHOM nopsagke ciegyet
BHMMaTEIbHO O3HAKOMUTBCA C HACTOALMMUN YKa3aHUAMU U
npUMeYaHNAMUN Mo TEXHUKEe 6e3onacHoCT.

3anpewaetcs pa3bupaTb NPMBOLbI, B COCTaBe KOTOPbIX
NMeTCA NpeaoXpaHNTeNbHble BO3BpPaTHbIE I'Ipy)KI/IHbI!
CyLLlECTByeT OnacHOCTb TPAaBMNPOBaHNA Nnn rmbenu B
cnyyae HenpasuabHOro obpalleHns!

MpriBoa uMeeT 6onbLO CO6CTBEHHbIN Bec. ObpallaiTech
C U37ieNnem 0CTOPOXKHO BO N36eXaHMe HecuacTHOro

cnyyas nnn noBpexXaeHna nsfenna.

BHEKTPM‘IeCKaﬂ cxema

He npukacatimece kK Kakum-1u6o

3n1emeHmam neyamuodli nnamel! He

cHUMatime KpbIWKy 00 NOSIHO20
OMKJ/II0YeHUA 3/1eKmponuMaxus.
MakcumaneHo donycmumoe 3HayeHue
8bIX00HO20 MOKA HA 8b1800ax4u 5
cocmaensem4A. MuHumym MoujHocme
3w.

YcTaHOBKa npuBofAa Ha KnanaH @
CoepHeHNS WITOKa @
dneKTpuyeckoe coefnuHeHne @

* Hynesoi BbiBog (Neutral)
** TutaHue (Power supply)
***  Bpisopabl SP (SP output)
**%%  Bgog (Input)

HacTtpoiika nepekniouatenen DIP @

SW1: Mepekniouatenb cKopocTun
nepemellyeHus WTOKa NnpuBoaa ¢
nonoxeHunamm FAST (Bbicokasn) /SLOW
(manan) 0

- nonoxeHue FAST (Bbicokas); 2 ¢/Mm

- nonoxeHune SLOW (manas); 6 ¢/mm

SW2: nepeknioyartesnb peXxnmos npamoro/
06paTHOro AeNCTBUA C NONOKEHNAMM
DIR/INV, cooTBeTCTBEHHO (2)

- Mpuv yCTaHOBKe nepeknoyartens

B nonoxeHwie DIR nprBog paboTtaeT no
NPVHLMMY NPAMOro AencTBuA

npw ycTaHOBKe nepeksovartens

B nonoxeHue INV nprBog paboTaet no
npuHUUNy obpaTHOro fencTena

* BbICTPO (FAST)
**  MELJIEHHO (SLOW)
#**% DIR (peXum NpamMoro 4encTena)
#*%% NV (pexxum o6paTHOro AeicTBurSA)

QOyHKLNM, [OCTYMHbIE C NaHeNnn
KpbILWKN Kopnyca @

KHonka RESET (Tunbi AMV 658)

[lna nepeknioyeHnsa NPUBOLA B PEXUM
OXUAAHUA HaXKMUTe (OAUH pa3) KHonky RESET
@. MpuBOA OCTaHABIMBAET LUTOK B TEKYLLEM
NONOXEHMMN 1 NEPeCTaeT pearnposaTtb Ha
KaKkme-nnbo curHanbl ynpasneHus. KpacHbiii
CBETOAMO[ 3aropaeTca NOCTOAHHbIM CBETOM.
Tenepb MOXHO NPUCTYNaTb K Py4yHOMY
ynpasfieHnio Npusogom (2). ITOT peXnm oueHb
yAOGEH NpW BbIMONIHEHUW MYCKO-HaNaAouHbIX
paboT Ha Apyrom 060pyA0BAHUN UK MPU
BbINOSHEHWN TEXHNYECKOTO 06CYXMBaHUA.

[inA BbIxoAa U3 pexrMa OXNAaHNA HaxKMnTe
noBTOPHO KHoNKy RESET.

* PEXXWM OXUOAHUNA-BKI. (STAND BY—ON)
** PEXUM OXKMOAHNA-BBIKI. (STAND BY—OFF)
***  CWA: KpacHoro cBeueHus (LED: Red)
****  TopuT NnocToAHHbIM cBeToM (Constantly lit)

PyuHoe ynpaBneHue

O0HoBpeMeHHOe MexaHU4ecKoe u
3/1leKmpuyeckoe ynpasseHue He
donyckaemcs!

[na npueoga AMV 655 npeagycmoTpeHa
BO3MOXHOCTb PyYHOW YCTaHOBKM LUTOKa B
HeobxoMMOoe NoJsIoXKeHe B 060 MOMEHT,
npuyem WToK 6yyT ocTaBaTbCA B 3TOM
MOJSIOKEeHUN A0 NONYYeHNA CUrHana ot
KOHTponnepa.

[na npneBogos AMV 658 npeagycmoTpeHa
BO3MOHOCTb PYYHOW YCTaHOBKM LUTOKA B
HeobxofMMoe NnonoxeHue npu pabote B
pexnume OXMAAHUA NN B YCIIOBUAX OTCYTCTBUA
nUTaHNA (MexaHuyeckas perynmpoBka).

Tun PyuHoe Pyu4Hoe
MeXxaHu4yecKkoe | 3neKTpuyeckoe
npusopa
ynpasnieHune ynpasneHue
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Py4yHoe mexaHn4yeckoe ynpaBneHune ®
Ha BepxHel KpbllKe Kopnyca NpuBoAoB
AMV 655/658 nmeeTca pyyka pyuHoro
ynpaBsfieHna AN MeXaHNYeCKON yCTaHOBKM
LITOKa B Tpebyemoe nosoxeHue.

quHOE MexaHu4eckoe ynpasjieHue
BonyCKaemcn MOJ1bKO 8 yCJ108UAX
omcymcmeusa numaHus.

PyuyHoe aneKTpuyeckoe ynpasneHne
Ha BepxHel1 KpbilLKe Kopryca NprBof0B
AMV 658 nmeeTcs aBe KHOMKM (2) 41 pyUHOM
3M1eKTPMNYECKON YCTaHOBKM LUITOKa (B KpaliHee
BEPXHEE WM HVKHee MoJIoXKeHne) Npu
HaXOXAEHUN NPUBOJA B PEXUME OXKMAAHNA.
CHauana HakmuTe KHonky RESET (D u
yAep>KunBaiiTe ee B HaXaTOM NMONOXeHNU O
nepek/oyYeHnsA NPUBOAA B PEXUM OXNAAHNA
(3aropaeTca KpacHbIn ceeTogmog). MNpu Haxkatum
BepxHelt kHonku fE= ) NprBOA BbINONHAET
BbI/IBVPKEHVE LUTOKA, @ MPU HaXKaTUW HXKHel
KHOMKM 4E>} NPUBOA BbINONHSAET BTArMBaHNe
LITOKa.

Fa6aputHbie @
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Danifi

Mere sigurnosti

Da biste izbegli licne povrede i otecenje
uredaja, neophodno je da pazljivo
procitate ovo uputstvo
i mere sigurnosti pre nego $to pristupite
sklapanju i koris¢enju.
Nemojte skidati pogone dok je uklju¢ena
funkcija sigurnosne opruge! U slucaju
pogresnog rukovanja postoji rizik od povrede ili
smrti!

Pogon je tezak. Rukujte pazljivo da biste izbegli
povredu ili ostecenje proizvoda.

Prikljucci

Nemojte dodirivatinista na PCB!
Nemoyjte skidati servisnipoklopac
nakon sto se napajanje potpuno
iskljuci.
Maks. dozvoljeniizlazstrujena
terminalima4i5je4A.Min.snagaje 3W.

Montaza pogona u ventil @
Prikljucci vretena @
Elektricni priklju¢ak @

* Neutralno (Neutral)

** F-napajanje (Power supply)
***  SPizlaz (SP output)
**x% Ulaz (Input)

DIP podesavanje prekidaca g

SW1: BRZO/SPORO - izbor brzine (D
- polozaj BRZO; 2 s/mm
- polozaj SPORO; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - selektor direktnog ili
obrnutog dejstva @

- DIR polozaj; pogon ima direktno dejstvo

- INV polozaj; pogon ima obrnuto dejstvo

* BRZO (FAST)
** SPORO (SLOW)
*** DIR (DIR)
**xE NV (INV)

Zavrsni korak elektro priklju¢ka @
LED signalizacija @
Funkcije pristupacne sa poklopca @

Dugme RESETOVANJE (verzije AMV 658)
Pritisnite dugme RESETOVANJE () (jednom) da
biste presli u Stand-By mod. Pogon se zaustavlja
u trenutnom poloZaju i prestaje da se odaziva
na sve regulacione signale. Crvena lampica je
stalno upaljena. Sada mozete ru¢no upravljati
pogonom (2. Ovaj mod moze biti veoma
koristan tokom pustanja druge opreme u rad ili
za potrebe servisiranja.

Da biste napustili Stand-By mod, ponovo
pritisnite dugme RESETOVANLJE.

* STAND BY-UKLJUCENO (STAND BY—ON)
** STAND BY-ISKLJUCENO (STAND BY-OFF)
*** LED: Crveni (LED: Red)
**¥%  Stalno upaljeno (Constantly lit)

Ruéni rad

Mehanickiielektricnirad ne smeju se
Kkoristitiistovremeno!

Pogon AMV 655 se moze ru¢no pozicionirati
u bilo kom trenutku i on ostaje u izabranom
polozaju dok ne primi signal od regulatora.

Pogoni AMV 658 mogu se ru¢no pozicionirati
kada se nalaze u Stand-By modu ili kada nema
napajanja (mehanicki).

Tip pogona Mehanickirad | Elektri¢nirad
AMV 655 v x
AMV 658 v v

Mehaniéki ruénirad @

Pogoni AMV 655/658 imaju prekidac za rucni
rad na vrhu kucista, $to omogucava ru¢no
pozicioniranje pogona.

Mehanickirucnirad ce se koristiti
samo kada nema napajanja.

Elektri¢ni rucni rad ®

Pogoni AMV 658 imaju dva dugmeta (2) na

vrhu kucista koja se koriste za elektri¢no ru¢no
pozicioniranje (nagore ili nadole) kada se

pogon nalazi u Stand-By modu. Prvo pritisnite
dugme RESETOVANJE(Q@) dok pogon ne prede u
Stand-By mod (pali se crveni LED). Ako pritisnete
gornje dugme €S}, vreteno e se uvudi, a ako
pritisnete donje dugme {E=>}, vreteno ce se
izvudi.

Dimenzije @
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Danifi

SLOVENSKY
Bezpecnostna poznamka

Aby ste predisli poraneniu a poskodeniu
zariadeni, je velmi dolezité, aby ste si
pozorne precitali
a skontrolovali tento névod na
pouzivanie este pred samotnou montazou a

pouzivanim.

Nerozoberajte pohony s havarijnou funkciou
pruziny! Pri nespravnej manipulacii vznika riziko
poranenia az smrti!

Pohon je tazky. Zaobchdadzajte s nim opatrne,
aby ste predisli zraneniu oso6b alebo poskodeniu

vyrobku.

Pripojenie

Nikdy sa nicoho nedotykajte na
doske plosnych spojov!Kryt
neodstranujte, pokial'nie je Giplne
odpojeny privod elektrickejenergie.
Maximadlny pripustny vystupny prid na
svorkdch4a5je4A.
Min. napdjanieje3 W.

Montaz pohonu k ventilu @
Pripojenia vretena @
Elektrické pripojenie @

* Nulovy (Neutral)

** Napajanie (Power supply)
*** \ystup SP (SP output)
#*¥%% - Vstup (Input)

Nastavenie prepinaca DIP @

SW1: RYCHLO/POMALY - Volba rychlosti D
- Poloha RYCHLO; 2 s/mm
- Poloha POMALY; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Priame alebo inverzné
posobenie (2
- Poloha DIR; priame p6sobenie pohonu
Poloha INV; inverzné pésobenie pohonu

* RYCHLO (FAST)
**  POMALY (SLOW)
*** DIR (DIR)
**xE NV (INV)

Finalny krok elektrického pripojenia @
LED signalizacia @
Funkcie ovladania pohonu @

Tlacidlo RESET (verzie AMV 658)

Stlacte raz tla¢idlo RESET (@) pre vstup do
pohotovostného rezimu. Pohon sa zastavi v
aktudlnej polohe a prestane odpovedat na
akykolvek riadiaci signal. Cervené svetlo stale
svieti. Teraz mézete pohon ovladat ru¢ne 2.
Tento rezim méze byt velmi uzito¢ny pocas
uvadzania inych zariadeni do prevadzky alebo
pre servisné ucely.

Pre ukoncenie pohotovostného rezimu stlacte
znovu tlacidlo RESET.

* POHOTOVOSTNY REZIM -

ZAPNUTY (STAND BY-ON)
**  POHOTOVOSTNY REZIM -
VYPNUTY (STAND BY-OFF)

*** LED didda: ¢ervena (LED: Red)
**¥% Stdle svieti (Constantly lit)

Rucné ovladanie

Jezakdzané pouzivat'sicasne
mechanické a elektrické oviddanie!

Pohon AMV 655 mozno kedykolvek uviet do
polohy ru¢ne a vo zvolenej polohe zostava
dovtedy, kym nedostane signal z regulatora.

Pohony AMV 658 mozno uviest do polohy rucne,
ked sa nachadzaju v pohotovostnom rezime
alebo ked su bez napdjania (mechanicky).

T ohonu Mechanické Elektrické

PP ovladanie ovladanie
AMV 655 v <
AMV 658 v v

Mechanické ruéné ovladanie ®

Pohony AMV 655/658 maju v hornej ¢asti puzdra
tlacidlo ru¢ného ovladania, ktoré umoznuje
ru¢ne nastavit polohu pohonu.

Mechanické rucné ovlddanie musi
bytpouzité len vtedy, ked'nie je
privdadzané Ziadne napdjacie
napditie.

Elektrické ru¢né ovladanie

Pohony AMV 658 maju v hornej ¢asti puzdra
dve tlacidla ), pouzivané na elektrické ru¢né
nastavenie polohy (nahor alebo nadol) vtedy,
ked je pohon v pohotovostnom rezime. Najprv
stla¢te tlacidlo RESET (@), kym pohon prejde
do pohotovostného rezimu (svieti cervena
LED diéda). Stla¢enim horného tlacidla @ sa
vreteno vysunie a stla¢enim dolného tlacidla
dE>} sa vreteno zasunie.

Rozmery @
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ENGINEERING
TOMORROW

3L
REFEEM
ABRARZHNIRERIR, THE
MR, BSBINERIEHE
BT ARRBANZZ2EEET
PIDIREN T A& TR EUThaERIIREHES | HR1F
FHARESBARMBT!
R EERAK. BHIVDERE, URARZ G

HrEm=E o

&

BB (PCE) | TER2
DA, DA
T 4705 BB VR AR 4,
SIETIE 3w,

H#RMNLERERHZQ
R EEe
mSiEZe

* gk (Neutral)

** E3JR (Power supply)
*** SPBgiHH (SP output)
weee B (Input)

DIPIEEhFF LML E ©

SW1: FAST/SLOW - i®[E1%4E D
- FASTiL{& ;2 s/mm
- SLOW & ;6 s/mm

SW2:DIR/INV - EERHK#FEmEEEFETFX D
- DIRIE ; EEhESIEMAEHIE
- INVIE ; IRehEE R EEhE

* IR (FAST)
* |& (SLOW)
*% DR (DIR)
®exx NV (INV)

HSEERESEO

LED{ESEM O

AT E E{E AR Thak

RESET # 41 (kR4 AMV 658)

T RESET( IR (Fr—K) , #HAFFHER.
IREhESELLTE HAINLE , FE LR A
58, LITER. MERTUFNIRIEIREhES.
EHTHMESHIRA B 4B, ZEXIE
HFER.

BZ—R RESET IRHE AR H F g,

* $5#1-FF (STAND BY—ON)
** 5 —XF (STAND BY—OFF)
*** |ED: 418 (LED: Red)
*xxx BAES (Constantly lit)

FaRhiRlE

5

fi A BB e AL AN FE B AF |

AMV 655 IXEh 23 AT A BERY 5 52 FRENL, TEI
?IJ?%'J%SE%—ZEG, ERARRIFEEEMN
A=

AMV 658 IREHERTE L FHF IR B R B BIR
B (WUIR1E) , BTMUER FRENL

IR 25 2B U IRIE BEHIRE
AMV 655 v x
AMV 658 v v

NHEFHiRE @

AMV 655/658 IR Bh s IN R INESE— 1 Fohig
YEbeHl, BT IREh2RMFEhE ML,

AREYIETRIRR, 7 8E6E A
FaRIE,

BEFEHRE®

AMV 658 IXEh 23RN = TNERE M MEH @),
LIRGhIR T HIE AT, ATAEN1#TELD
FEAM (EARTH) « BFIRT RESETQ

w50, Gy EEE,
RT@®

- EEYREER
R (Pb) R (Hg) 7 (Cd) NNEE (Cr(vI) ZIREXZE (PBB) %R X B# (PBDE)

HITEAE X o] [¢] 6] o] 6]
BRI X 0 0 0 0 o)

A E X 0 0 0 0 o)
1T2BRE X (] [0] [0] o (0]

O: RNZEEYMRIT BB RPN S 8I97E6B/T 26572 EHIRBERUT.

X: RNZASYREDEZBHNE—SRMEPNE EBHGB/T 26572 ENREER,
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